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Настоящее руководство по эксплуатации предназначено для ознакомления с принципом работы, устройством и порядком эксплуатации модуля процессора CPU104.
Руководство содержит описания модуля и другие сведения, необходимые для полного использования технических возможностей и правильной его эксплуатации.

Обслуживающий персонал должен иметь общетехническую подготовку, изучить настоящее руководство и пройти инструктаж на рабочем месте по правилам эксплуатации модуля  и мерам  безопасности  при работе  с ним.

В руководстве приняты следующие сокращения:

МК-Р2 
- программируемый контроллер;

УСО 
- устройство сопряжения с объектом;

LAN
- локальная сеть;

LPT
- параллельный порт;

VGA
- графический  видеоадаптер;

ПО
- программное обеспечение;

ОС
- операционная система;

LCD
- жидкокристаллический индикатор;

ОЗУ
- оперативное запоминающее устройство;

НГМД
- накопитель гибких магнитных дисков.

1. ОПИСАНИЕ  И  РАБОТА   ИЗДЕЛИЯ

1.1. Назначение изделия

Модуль процессора CPU104 предназначен для использования в качестве центрального процессора программируемого контроллера МК-Р2 при организации вычислительных и управляющих систем с повышенными требованиями к вычислительной мощности, человеко-машинному интерфейсу и интерфейсам связи. 

Связь с верхним уровнем может осуществляться через последовательные интерфейсы  RS485 или RS232 и/или  Ethernet 10BASЕ-T (витая пара). 

1.2. Технические характеристики

· Процессор





- совместимый с i386; i486; i586*;

· Динамическое ОЗУ



-  4 (64 МБ;

· Электронный диск



-  16(144 МБ;

· Сторожевой таймер



-  от 1,6 с*;

· Интерфейсы для организации ММI

-  VGA или LCD, "мышь", клавиатура*;

· Последовательные интерфейсы

СОМ 1


- RS232;

СОМ 2


- RS232 или RS485 без гальванической

 развязки;


СОМ 3


-  RS485 с гальванической развязкой

или RS232;

СОМ 4 


- RS485 с гальванической развязкой

или RS232;    


· Сетевой интерфейс



- Ethernet 10BASE-T/100BASE-T*;

· Время цикла обращения к внешним уст-

ройствам по системной шине расширения
- от 0,25 мкс до  1,25 мкс;

· Системная шина расширения 


- в соответствии со стандартом, 

принятым в МК-Р2;

· Скорость обмена данными по 

последовательным интерфейсам 

СОМ1 - СОМ4 (кБод)



- 1,2(115,2;

· Скорость обмена данными по 

интерфейсу Ethernet



- 10/100 МБод;

· Напряжение питания (В)


- 5 В (5%;

· Ток потребления




- до 2 А;

· Рабочий диапазон температур 

коммерческий



-  0(С ( +70(С;

расширенный



-  -20(С ( +60(С;

индустриальный



-  -40(С ( +85(С;

· Относительная влажность 

окружающего воздуха



-  не более 80% при t=35(С;

· Наработка на отказ



- >100 000 час;

· Масса





- не более 0,5 кг;

· Габариты





- 266 х 106 х 38 мм;

* - см. технические характеристики платы процессора.

1.3. Состав 

В состав модуля CPU104 входят:

· несущая плата;

· плата процессора в формате РС/104;

· платы преобразователей интерфейсов для СОМ3, СОМ4. 

1.3.1. Конструкция

Модуль выполнен на базе несущей платы МК-Р2 и размещен в корпусе МК-Р2. На несущую плату устанавливаются платы преобразователей интерфейсов и плата процессора. Интерфейсные разъемы платы процессора соединяются с несущей платой гибкими шлейфами. 

На лицевую панель выведены светодиодные индикаторы и  размещены разъемы интерфейсов.

Габаритные,  установочные размеры и конструкция модуля приведены на рис.1.1 и в Приложении 1.
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Рис.1.1.  Габаритные и установочные размеры
1.4. Устройство и работа модуля и его составных частей

Структурная схема модуля приведена на рис.1.2.

Вычислительным ядром модуля является плата процессора.   

Плата процессора осуществляет связь с внешними устройствами непосредственно через разъемы СОМ1, СОМ2, LAN,  расположенные на лицевой панели модуля.

На несущей плате размещен преобразователь шины РС/104 в шину расширения МК-Р2 и контроллер последовательных интерфейсов СМ3 и СОМ4.Платы преобразователей интерфейсов  СОМ3, СОМ4 обеспечивают согласование уровней контроллера интерфейсов с внешним интерфейсом связи.

На несущей плате размещаются служебные входы/выходы и устройства индикации.
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1.4.1. Устройство и работа платы процессора

Плата процессора представляет из себя высокоинтегрированный одноплатный компьютер стандарта РС/104, выполненный на базе i486 (i586, i386) процессора. Подробное описание платы приведено в руководстве пользователя производителя платы (см. Л.1, Л.2, Л3, Л4). Технические и стоимостные характеристики плат, которые могут быть использованы в качестве платы процессора в модуле CPU104, приведены в Приложении 2.

1.4.2. Устройство и работа несущей платы

Несущая плата предназначена для объединения плат, входящих в состав модуля CPU104, и для организации интерфейсов модуля. Принципиальная схема несущей платы приведена в Приложении 4.  На плате размещен преобразователь шины РС/104 в шину расширения прибора МК-Р2, состоящий из дешифратора (DD3), шинных формирователей (DD1, DD2), схемы задержки сигналов записи/чтения (DD6, DD7) и согласующих цепей (А1(А7).

Контакты  Х1 предназначены для установки базового адреса УСО, подключенных к шине расширения. Соответствие адресов установленным перемычкам приведено в табл.1.1. Установленный адрес будет являться базовым для модулей УСО, подсоединенных к шине расширения МК-Р2. Для адресации  модуля УСО необходимо обратиться по базовому адресу со смещением, соответствующим адресу модуля на шине расширения. Например, для обращения к модулю УСО с установленным адресом 24Н (модуль №1) и адресом преобразователя 280Н нужно обратиться по адресу 280Н+24Н.

Контакты Х4 предназначены для установки времени задержки циклов записи/чтения, кратного частоте шины РС/104 (см. табл.1.2). Перемычками Х2, Х3 устанавливаются прерывания от модулей УСО (см. табл.1.3).

Установленные на плате микросхемы контроля напряжения питания и температуры (DD9, DD11) могут использоваться для предупреждения процессора о максимально допустимых параметрах питания и температуры. Контакты Х13 предназначены для установки запроса на прерывание процессора от датчика температуры или напряжения (см. табл. 1.4). Эти сигналы, как и дополнительные сигналы "TEST" и "LOСK" вводятся через ХР4 на параллельный порт платы процессора. На этот же порт вводятся через ХР6 и дополнительные дискретные входы/выходы. Перемычка Х12 - "TEST"  предусмотрена для активизации старта тестового ПО. Сигналы I/O0 - I/O7 разъема ХР4 соответствуют регистру данных контроллера параллельного порта и являются двунаправленными. Сигналом "RUN" управляет выход I/O16, соответствующий сигналу "SLC" регистра управления порта принтера платы процессора.  Входы I/O13 - I/O15 соответствуют битам регистра управления контроллера параллельного интерфейса STROBE, AUTOFD и INIT соответственно.

Входы I/O8 - I/O12 соответствуют битам регистра статуса контроллера параллельного интерфейса ERROR, PE, BUSY, SLCT, ACK (IRQ) соответственно.

С помощью сигналов порта принтера платы процессора через ХP4 формируются сигналы о режимах работы модуля - RUN, MODE, ALM0, ALM1.  Сигналы TXD с СОМ1 и СОМ2 платы процессора выводятся на индикаторы ТХ1, ТХ2 через ХР2, ХР3 и DD8.

На несущей плате размещен контроллер последовательных интерфейсов СОМ3 и СОМ4 DD14. Дешифратор адреса контроллера DD13 и буфер данных DD12. Адрес контроллера интерфейсов устанавливается перемычками на разъеме Х9 (см. табл.1.5). Установленная перемычка на Х10 разрешает выборку контроллера интерфейсов. Через DD15.1, DD15.2 и Х11 поступают сигналы прерывания от DD14 на плату процессора. Соответствие установленных перемычек на Х11 и номеров прерываний приведено в табл.1.6. 

Примечание. Нельзя устанавливать одноименные прерывания на СОМ3 и СОМ4.

К разъемам ХР7, ХР8 подсоединяются адаптеры последовательных интерфейсов СОМ3, СОМ4. Сигналы TXD интерфейсов выводятся на индикаторы ТХ3, ТХ4 через буферы DD15.3, DD15.4. Разъем ХР5 переходный между внешним разъемом ETHERNET XS2 и разъемом соответствующей платы процессора.

Через разъем XU1 на плату подается напряжение питания 24 В или 5В. Если питание 24В, то на плату устанавливается схема DC/DC преобразователя и перемычки на Х5 и Х6 не устанавливаются. Если питание 5В, то DC/DC преобразователь не устанавливается, а устанавливаются перемычки на разъемы Х5, Х6.

Таблица 1.1.

Установка перемычек Х1

	Адрес
	Контакты

	
	1 - 2
	3 - 4
	5 - 6
	7 - 8

	0000Н - 03FH
	+
	+
	+
	+

	040H - 07FH
	+
	+
	+
	-

	080H - 0BFH
	+
	+
	-
	+

	0C0H - 0FFH
	+
	+
	-
	-

	100H - 13FH
	+
	-
	+
	+

	140H - 17FH
	+
	-
	+
	-

	180H - 1BFH
	+
	-
	-
	+

	1C0H - 1FFH
	+
	-
	-
	-

	200H - 23FH
	-
	+
	+
	+

	240H - 27FH
	-
	+
	+
	-

	280H - 2BFH
	-
	+
	-
	+

	2C0H - 2FFH
	-
	+
	-
	-

	300H - 33FH
	-
	-
	+
	+

	340H - 37FH
	-
	-
	+
	-

	380H - 3BFH
	-
	-
	-
	+

	3C0H - 3FFH
	-
	-
	-
	-


"+" - контакты замкнуты

Таблица 1.2.

Установка перемычек Х4

	Дополнительные циклы BCLK
	Контакты

	
	1 - 2
	3 - 4
	5 - 6
	7 - 8
	9 - 10

	0
	+
	
	
	
	

	1
	
	+
	
	
	

	2
	
	
	+
	
	

	4
	
	
	
	+
	

	8
	
	
	
	
	+


"+" - контакты замкнуты

BCLK = 0,125 мкс

цикл записи/чтения без задержки 0,25 мкс

Установка прерываний от модулей УСО

Таблица 1.3.

	Прерывание
	Замкнуть контакты

	
	Х2
	Х3

	IRQ11
	1 -2 
	

	IRQ14
	2 - 3
	

	IRQ10
	
	1 -2 

	IRQ12
	
	2 - 3


Установка прерываний от датчиков

Таблица 1.4.

	Датчик
	Замкнуть контакты Х6

	температуры
	1 -2 

	напряжения
	2 - 3


Установка перемычек на Х9

Таблица 1.5.

	Адрес
	Контакты

	
	1 - 2
	3 - 4
	5 - 6
	7 - 8
	9 - 10
	11 - 12

	3F8H, 2F8H
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	3E8H, 2E8H
	-
	+
	-
	-
	-
	-

	378H, 278H
	-
	-
	-
	-
	+
	-


"+" - контакты замкнуты

Установка перемычек на Х11

Таблица 1.6.

	Адрес
	Контакты

	
	1 - 2
	3 - 4
	5 - 6
	7 - 8
	9 - 10
	11 - 12
	13 - 14
	15 - 16

	IRQ15
	+
	
	
	
	
	
	
	+

	IRQ6
	
	+
	
	
	
	
	+
	

	IRQ5
	
	
	+
	
	
	+
	
	

	IRQ7
	
	
	
	+
	+
	
	
	


"+" - контакты замкнуты

1.4.3. Устройство и работа платы преобразователя интерфейса 

Плата осуществляет преобразование сигналов  уровней RS232 (TTL) в сигналы уровней RS485 и наоборот, а также обеспечивает гальваническую развязку между интерфейсами (DD3). В преобразователе интерфейса имеется схема автоматического переключения направления передачи данных (DD2), что позволяет избавиться от программного управления сигналом RTS.Выбор режима управления передачей данных RTS/AUTO определяется перемычкой Х1. Для защиты преобразователя DD3 от перенапряжения и электростатических разрядов применяются двуханодные защитные диоды VS1, VS2 и самовосстанавливающие предохранители FU1, FU2. Резисторы R5(R7 перемычками Х2, Х3 подключаются к линии связи на концах линии связи для согласования с сопротивлением кабеля.

Плата подключается к несущей плате через разъем XS1. 

1.4.4.  Маркирование и пломбирование

 Наименование модуля нанесено на его лицевой панели. На лицевой панели обозначены названия светодиодов и разъемов.

Внешний вид модуля представлен в Приложении 1.

Полное наименование модуля:

 CPU104 -  Х - ХХХ - ХХ - ХХ - ХХХ - Х - Х

На боковых стенках модуля  закреплены шильдики, на которых обозначены: товарный знак и наименование предприятия-изготовителя, наименование и исполнение модуля, дата  изготовления.

Пломбирование модуля    производится в одном из креплений каждой боковой стенки.

2. ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ПО НАЗНАЧЕНИЮ

 2.1.  Указание мер безопасности

В модуле не имеется напряжений, опасных для жизни.

2.2. Подготовка к использованию

Перед использованием  модуля выньте его из упаковки (коробки) и произведите внешний осмотр, при котором проверьте:

· наличие маркировки,

· соответствие модуля исполнению модуля,

· отсутствие механических повреждений, лицевой панели и  разъемов.

Питание к модулю подводится через  разъем ХU1. 

Загрузку прикладного ПО производите через порты СОМ1, СОМ2. Назначение контактов разъемов СОМ1, СОМ2 приведено на рис.2.1.

Подключение внешних устройств осуществляйте через разъем ХР1 шины расширения  и разъемы на лицевой панели СОМ1 - СОМ4 и LAN. Назначение контактов ХР1 и разъема LAN (XS2) приведены на схеме принципиальной (Приложение 4). При необходимости загрузите программу пользователя по последовательному интерфейсу СОМ1 (СОМ2). 


2.3.  Использование изделия

Модуль CPU104 может использоваться как в составе МК-Р2, так и автономно. Выполняемые модулем функции определяются загруженным программным обеспечением. При подаче напряжения питания на модуль 
CPU104, должен включиться светодиодный индикатор ”+5B” на лицевой панели модуля. Запуск программного обеспечения происходит автоматически при подаче на модуль напряжения питания.

2.3.1. Обмен информацией с модулями УСО

Модуль может обмениваться информацией с УСО по шине расширения.  Временные диаграммы сигналов шины расширения приведены на рис.2.2.

Длительность сигнала RST – 200 мс. Длительность сигналов INT1 и INT0 должна быть не менее 1 мкс, причем активному уровню должен предшествовать неактивный уровень не менее 1 мкс.

Цикл чтения данных






Цикл записи данных









"*" - 250 - 1250 нс в зависимости от установленных перемычек на Х4.

Рис.2.2. Временные диаграммы сигналов  на шине расширения

3. ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ ИЗДЕЛИЯ

Техническое обслуживание модуля в процессе эксплуатации заключается во внешнем осмотре модуля.

Техническое обслуживание   проводится:

· после монтажа модуля и связанной с ним аппаратуры;

· после длительного пребывания модуля (более 1 часа) в нерабочем состоянии;

· после каждого случая выхода условий эксплуатации за установленные пределы (температура, влажность и т.п.);

· периодически, не реже одного раза в 3 месяца.

К техническому обслуживанию может быть допущен персонал, имеющий специальное техническое образование и изучивший настоящее руководство.

При проведении технического обслуживания необходимо осмотреть устройство и подсоединенные  к нему кабель связи и шину расширения, опробовать надежность их крепления, при необходимости подтянуть винты крепления разъемов.

4. ТЕКУЩИЙ РЕМОНТ ИЗДЕЛИЯ

К текущему ремонту модуля может быть допущен персонал, имеющий специальное техническое образование и изучивший настоящее руководство.

Результаты проведения текущего ремонта отражаются в паспорте на модуль.

5. ХРАНЕНИЕ  И  ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ

Условия хранения изделий -  в упаковке предприятия - изготовителя - по условиям хранения 3 по ГОСТ 15150. Диапазон температур от -50 (С до +50 (С при относительной влажности до 98%. При хранении коробки с упакованными модулями должны быть защищены от атмосферных осадков и механических повреждений.

Модули транспортируют всеми видами крытых транспортных средств, кроме неотапливаемых отсеков самолетов в соответствии с требованиями ГОСТ 15150 и правилами перевозки грузов, действующими на каждом виде транспорта.

Вид отправки - контейнерами и мелкая отправка.

При транспортировании коробки с упакованными модулями должны быть защищены от атмосферных осадков и механических повреждений.

 Приложение 1

Внешний вид модуля CPU104

Приложение 2

Технические и стоимостные характеристики плат процессора:

PCM  3350F - G0A1 (ADVANTECH)

· Процессор




- NS Geode GX1-300 МГц совместимый

 с i586;

· ОЗУ





- 144 pin SODIMM до 128 МБ;

· Часы реального времени


- RTC;

· Электронный диск



-Compact Flash Card до 128 МБ;

· Сторожевой таймер



- 1,6 с;

· Видео





- VGA  1024x768/LCD  1024x768;

· Видео память



- 1(4 МБ;

· Последовательный интерфейс

- 1 - RS232, 1 - RS232/485/IR;

· Параллельный интерфейс


- двунаправленный параллельный 

порт;

· НГМД интерфейс



- стандартный порт НГМД;

· Сетевой интерфейс



- Ethernet 10 /100 Мбит/с витая пара;

· Напряжение питания (В)


- 5 В(5%,  2А;

· Рабочая температура 


-  0(С ( +60(С;

· Расширенный диапазон


-  -20(С ( +80(С.

Цена без ОЗУ и электронного диска



-  ($328;

Цена с расширенным температурным диапазоном

-  ($360.

Core Module/4GE - CM2 - 4GE - 01 (AMPRO)

· Процессор




- совместимый с 486DX4 100 МГц;

· ОЗУ





- 16 МБ с расширением до 64 МБ;

· Часы реального времени


- RTC c CMOS RAM 

внешнее питание 3,0 - 3,6 В;

· Последовательные интерфейсы

- 1 - RS232    1 - RS232/485;

· Параллельный интерфейс


- двунаправленный параллельный 

порт;

· НГМД интерфейс



- стандартный порт НГМД;

· Электронный диск



- Disk On Chip 2000 или

Millenium или до 128 КБ ППЗУ;

· EEPROM




- 2 кБит системной EEPROM  

512 бит пользовательской;

· Сторожевой таймер



- сброс или прерывание процессора 

30, 60, 90 с;

· Сетевой интерфейс



- Ethernet 10 Мбит/с витая пара;

· Напряжение питания (В)


- 5 В (5%  0,8А;

· Рабочая температура 


-  0(С ( +70(С;

· Расширенный диапазон


-  -40(С ( +85(С;

· Относительная влажность 


-  5% ( 95%.

Цена без электронного диска
-  ($643 при единичных поставках;

Цена с расширенным температурным диапазоном -  ($825;

Возможно влагозащищенное исполнение.

PCM  3346F - 00A1 (ADVANTECH)

· Процессор




- совместимый с 486 DX - 66 МГц;

· ОЗУ





- 144 pin SODIMM 8( 64 МБ;

· Часы реального времени


- RTC;

· Электронный диск



-Compact Flash Card до 128 МБ;

· Сторожевой таймер



- 1,6 с;

· Видео





- VGA  1024x768/LCD  1024x768;

· Видео память



- 2 МБ;

· Последовательный интерфейс

- 2 - RS232;

· Параллельный интерфейс


- двунаправленный параллельный 

порт;

· НГМД интерфейс



- стандартный порт НГМД;

· Сетевой интерфейс



- Ethernet 10 /100 Мбит/с витая пара;

· Напряжение питания (В)


- 5 В,  1,5А;

· Рабочая температура 


-  0(С ( +70(С;

· Расширенный диапазон


-  -20(С ( +80(С.

Цена без ОЗУ и электронного диска



-  ($318;

Цена с расширенным температурным диапазоном

-  ($350;

Цена без LCD






-  ($230.

ICOP - 6053 (ICOP)

· Процессор




- 386 SX - 40 МГц;

· ОЗУ





- 4 МБ;

· Часы реального времени


- встроенный RTC;

· Последовательные интерфейсы

- 1 - RS232    1 - RS232/485;

· Параллельный интерфейс


- двунаправленный параллельный 

порт;

· НГМД интерфейс



- стандартный порт НГМД;

· Электронный диск



- Disk On Chip 2000 1 - 144 МБ;

· Сторожевой таймер



- от 30,5 мс до 512 с с шагом 30,5 мс;

· Сетевой интерфейс



- Ethernet 10 Мбит/с витая пара;

· Напряжение питания (В)


- 5 В,  0,8А;

· Рабочая температура 


-  -20(С ( +60(С;

Цена без электронного диска



-  ($220.

Рекомендации по комплектованию модуля CPU104:

По стоимостным характеристикам, быстродействию и наличию видеоинтерфейса для типовых применений наиболее предпочтительны платы производства ADVATECH - PCM3350 и  PCM3346, хотя они имеют существенно большее энергопотребление по сравнению с другими платами.

Для применений, требующих широкого температурного диапазона и малого энегропотребления, предпочтительнее CoreModule/4GE производства AMPRO.

Приложение 3

Плата несущая модуля CPU104. Схема электрическая принципиальная. Лист 1.

Приложение 3

Плата несущая модуля CPU104. Схема электрическая принципиальная. Лист 2.

Приложение 3

Плата несущая модуля CPU104. Схема электрическая принципиальная. Лист 3.

Приложение 3

Модуль CPU104. 

Схема расположения элементов на  плате несущей модуля CPU104

Приложение 4
Перечень элементов

	Позиционное обозначение
	Тип
	Примечание

	
	Плата несущая CPU104
	

	А1
	Набор резисторов 4609Х-101-103
	

	А2
	RC-сборка 4609Н-701-101/101
	

	А3
	Набор резисторов 4609Х-101-103
	

	А4
	RC-сборка 4609Н-701-101/101
	

	А5
	Набор резисторов 4605Х-101-103
	

	А6
	Набор резисторов 4607Х-101-103
	

	А7
	RC-сборка 4607Н-701-101/101
	

	А8
	Набор резисторов 4607Х-101-103
	

	А9, А10
	Набор резисторов 4606Х-101-103
	

	
	
	

	
	Конденсаторы
	

	С1
	К50 - 35 - 50В - 220 мкФ
	

	С2
	0805, 0.01 мкФ (5%
	

	С3
	К50 - 35 - 25В - 470 мкФ
	

	С4…С14
	0805, 0.1 мкФ (5%
	

	С15, С16
	0805, 39 пФ (5%
	

	С17
	0805, 0.1 мкФ (5%
	

	С18, С19
	7343, 100 мкФ х 10В, тип D
	

	
	
	

	
	Микросхемы
	

	DD1, DD2
	74AC245ADW
	

	DD3
	74AC85AD
	

	DD4
	74AC03AD
	

	DD5, DD6
	74AC04AD
	

	DD7
	74AC163AD
	

	DD8
	MAX1489EESD
	

	DD9
	DS1706LESA
	

	DD10
	LT1074
	

	DD11
	DS1821
	

	DD12
	74AC245ADW
	

	DD13
	74AC521ADW
	

	DD14
	XR16C2852IJ
	


Приложение 4
	Позиционное обозначение
	Тип
	Примечание

	DD15
	74AC125AD
	

	
	
	

	FU1
	Предохранитель MF-R250
	

	G1
	Батарея питания BR2032 
	

	
	
	

	
	Светодиоды
	

	HL1
	L - 934GD
	

	HL2…HL4
	L - 934HD
	

	HL5…HL9
	L - 934GD
	

	
	
	

	L1
	Дроссель ЕКНТ.671 342.003
	

	
	
	

	
	ЧИП - резисторы, 0805
	

	R1…R4
	470 Ом (5%
	

	R5
	10 кОм (5%
	

	R6…R9
	470 Ом (5%
	

	R10
	825 кОм (1%
	

	
	287 кОм (1%
	

	R11
	100 кОм (1%
	

	R12
	2.7 кОм (5%
	

	R13
	10 кОм (5%
	

	R14
	470 Ом (5%
	

	R15
	2.8 кОм (1%
	

	R16
	2.21 кОм (1%
	

	R17
	510 Ом (5%
	

	R18
	10 кОм (5%
	

	R19
	1 MОм (5%
	

	R20
	100 Ом (5%
	

	R21
	10 кОм (5%
	

	S1, S2
	Кнопка ПКМ-1
	

	U1
	Оптрон KAQV214S
	

	VD1
	Мост выпрямительный КВL005
	

	VD2
	Диод MBR735 (ECR80-004-FUJI, SR540)
	

	Позиционное обозначение
	Тип
	Примечание

	
	Штыревые соединители
	

	Х1
	PLD8
	

	Х2, Х3
	PLS3
	

	Х4
	PLD10
	

	Х5…X8
	PLD2
	

	Х9
	PLD12
	

	Х10
	PLD2
	

	Х11
	PLD16
	

	Х12
	PLD2
	

	Х13
	PLS3
	

	XP1
	Вилка 2100-34RLF1
	

	XP2, XP3
	Штыревой соединитель PLD10
	

	ХР4
	Штыревой соединитель PLD26
	

	XP5
	Штыревой соединитель PLD6
	

	XP9
	Штыревой соединитель PLD6
	

	ХР6
	Вилка 2100-20RLF1
	

	ХР7…ХР10
	Штыревой соединитель PLD10
	

	ХР11
	Штыревой соединитель PLS4
	

	XS1.1
	Штыревой соединитель PBD64
	

	XS1.2
	Штыревой соединитель PBD40
	

	
	
	

	XU1
	Клеммник MSTBA-2,5/3G
	

	
	
	

	ZQ1
	Резонатор кварцевый НС 49/S 7,3728 мГц
	

	
	
	


	Позиционное обозначение
	Тип
	Примечание

	
	Плата RS104/485
	

	
	ЧИП -конденсаторы
	

	С1
	0805, 1000 пФ 
	

	С2
	6032,22  мкФ х 10В, тип С
	

	С3, С4
	0805, 0.1 мкФ 
	

	
	
	

	
	Микросхемы
	

	DD1
	74AC86AD (M)
	

	DD2
	74AC123AD (M)
	

	DD3
	MAX1480АEPI (ACPI)
	

	
	
	

	FU1, FU2
	Предохранитель MF-MSM020, 
	

	
	Polyswitch SMD
	

	
	
	

	
	ЧИП - резисторы, 0805, (5%
	

	R1, R2
	200 Ом 
	

	R3
	1 кОм 
	

	R4
	51 кОм 
	

	R5
	10 кОм 
	

	R6
	120 Ом
	

	R7
	10 кОм
	

	R8
	100 Ом
	

	R9
	1 кОм
	

	R10
	4,3 кОм
	

	R11
	200 Ом
	

	
	
	

	VS1, VS2
	Диод защитный двуханодный 
	

	
	SMBJ5.OCA 600 Вт
	

	
	
	

	
	Штыревые соединители
	

	Х1
	PLS3
	

	Х2, Х3
	PLD2
	

	ХS1
	PBD10
	

	XS2
	Розетка D-SUB DRB-9FA
	

	Позиционное обозначение
	Тип
	Примечание

	
	Плата разъемов для CPU104
	

	ХР1, ХР2
	Вилка D-SUB DRB-9MA
	

	
	
	

	XS1, XS2
	Гнезда на плату PBD10
	

	XS3
	Гнезда на плату PBS4
	

	XS4
	Розетка TJ2-8P8C (RJ45)
	


Приложение 5
СПИСОК ЛИТЕРАТУРЫ
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3. ICOP - 6053 Embedded 386SX PC/104 All-in-One CPU Module with 2S/DOS/4M RAM Onboard/Ethernet. User(s Manual (Version 3.1) 2000.

4. PСM - 3350 Series  NS Geode 586-Level PC/104 CPU  Module with SVGA/LCD/LAN Interface.  User(s Manual March 2000.

5. ICOP - 1500/1510 PC/104 Ethernet Module PC/104 Dual Ethernet Module User(s Manual (Version 2.1).

6. PCM-3610 PC/104 Isolated Dual-port RS232 and RS485/422 Module.
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Рис. 1.2. Структурная схема CPU104
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Рис.2.1. Назначение контактов разъемов СОМ1, СОМ2 (DRB-9M - вилка)
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Температурное исполнение


С - коммерческое   0(С( +70(С


Е - расширенное     -20(С( +60(С


I - индустриальное  -40(С( +85(С

















Видеоадаптер


0 - нет  1 - VGA    2 - LCD











Количество интерфейсов


RS232,  RS485,   LAN


2 - 4	  0 - 2	     1 











Память FLASH, МБ
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